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ClolEf HIE TOP - QI8 ZX| 7+ Al2|Y &4l HO|H HEE MEdStL|CE
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HEtQI= i EXITE
TO Tot;tch Ope::nonxPana\ -
6. X|& o= A

TOPOIA AME 7hsSH ClHO|AE Of2fet ZELICt
CPU B A2|=/EtYof 2t C|HO[A HR(OE2|L) XO[7F UAS 4= USLEL TOP 2= 2AF FA| A2|=7t AE3t= HOh
OfEY & HRIE XHYLICEL ArEotUAt o= FXI7F X /shs OfEY 2 M€ HO LR $ES Z CPU 28 MEX Din2s

o
HZ/70 St

Device A Address Data size (Hex) Property

SE =3 3ol AEf AC:STAT 0001 ~ 8000 1) F4)
ol% AC:ERR 00 ~ 99 1)
=31 0|4 AC:F1ERR 0~9 *E1)
=32 oA AC:F2ERR 00 ~ 99 *2=1)
Row (Fork No 1 7|&) ACR 00 ~ 99 *Z1)
Bay ACB 000 ~ 999 )
Level AC:L 00 ~ 99 1)

S/C 2478 S/TLE AR HE D1 - *F2) F4)
Y AN 2Y 3Y D2 - F2) F9)
g =1 B84 D3 - F2) 76)
ol4 2|4 D4 - *F2) F)
Fork #1 %% AMK| D5 - *3F2) F5)
Fork #2 ZtQ] AtH| D6 - *322) 5

K| areh 2FEf HE B CA:STAT 0001 ~ 8000 *F1) F8) F9)
ol RE CA:ERR 000099 ~ 990000 1) F3) F8) F10)
X e A9 #X| Row BE | CAPOSR 01 ~09 1) Fe)

3ol x| Bay 2 | CAPOSB 001~999 *=1) )
A2l Y Level BE | CAPOSL 01~99 *R1) )

Y54 =3 CA:MOVF 0001 ~ 0800 *1) F8) F11)
Aol 2 Ay CARRUN 0001 ~ 4000 *F1)F8) T12)
I/O (High Double Word) CA:1DW 00000001~20000000 | *F1) F3) F8) F13)
I/0 (Middle Double Word) CA:2DW 00000001~20000000 | *F1) F3) F8) F14)
I/O (Low Double Word) CA:3DW 00000001~20000000 | *F1) F3) F8) F15)
Fork #1 STN1 CA:1STN1 01~99 *3E1) F8)
Fork #1 ROW1 CA:TROW1 01~99 *F1) F8)
Fork #1 BAY1 CA:1BAY1 001~999 *F1) F8)
Fork #1 LEVEL1 CATLEVT 01~99 *3E1) F8)
Fork #1 STN2 CA:1STN2 01~99 1) F8)
Fork #1 ROW2 CA:TROW2 01~99 *F1) F8)
Fork #1 BAY2 CA:1BAY2 001~999 *3E1) F8)
Fork #1 LEVEL2 CATLEV2 01~99 *3E1) F8)
Fork #2 STN1 CA:2STN1 01~99 *F1) F8)
Fork #2 ROW1 CA:2ROW1 01~99 *F1) F8)
Fork #2 BAY1 CA:2BAY1 001~999 *3E1) F8)
Fork #2 LEVELT CA2LEV1 01~99 *3E1) F8)
Fork #2 STN2 CA:2STN2 01~99 *F1) F8)
Fork #2 ROW2 CA:2ROW2 01~99 *F1) F8)
Fork #2 BAY2 CA:2BAY2 001~999 *3E1) F8)
Fork #2 LEVEL2 CA2LEV2 01~99 *31) F8)
+=5 HY C1(8E 2E) - *=1) F16)
Fd ¥ QEY IE) - 1) F17)
STATION ALEHEE9| C3ST(E ZE) - *R1) F18)
=X dEE9 C3BAN(2E AE) - 1) F19)
ST AEY BE C4(8E 2E) *222) 320)
=X 2 S| C5:CANCLE(SE RE) *7£2) F21)
=X 3 43 C5SET(2E 2E) *R2) F22)
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CtE HO|X|ofM A%

L

*7=1) 17| M8 C|HO|A *Z2D) M7| ML ClHo|A *Z=3) 32Bit C|HIO|A
A4y MY OER Z7 29 BK / 229 o|MgS
*=5) A M =A - 32 ZK / 222! OFF-line &Ef 7/ 3 Q! HX} & / 222 27 OFF
T6) Al MH =d ;A HAASQ Ho[H7t S mf / 32 ol gis.
*#7) Mol MA = 30l oA SHMA|
Z8) "(Internal)0300" 2| HIOIHE TOP(M=ZAE, X|4EHo| HEf HO|EZ AME THLIC CIOIHO| e Ef= Oot2fet Z&LCh
HIOlE (Hex) | &Ef L& CIOIE| (Hex) | AEH LHE
1 TOP(YRI=AE, X gth Hld BX 10 TOP(HRIZAE, X ¢h =5 KeY U
2 TOP(Z /=2 E, X|4h ol4 2|4 20 TOP(&RIZAE, XA BIHRLE KEY A
4 TOPAIQISAE, X|AHY BX HX| 40 TOP(H = AE, X4 ON_LINE KEY M=
8 ot Z2i1 S
*9) 32|l MEfl= HEHO| 2t Go[H 7t EAl E LT
HIOlE (Hex) | &Ei W& HIOlE (Hex) | &Ei W&
1 Z3 No.1 HXf 100 32l On-line(AH22 On-line AEHOIA A|ZfE 2~ QUCH
2 | Z3 Noa1 EY & 200 | 3zlelo] HAFQl Eglo] giof TOPEEH YHS HE 5 Ue MEY
4 | T3 No2 HIY 400 | 3|0l O|Af0] LBt AEH
8 | =3 No2 HY & 800 | Zz|Qlol 2= JtsEt oo Y MEjZz LS 57 T + At
10 | Z3 No.1 2Z Q% 1000 | 3[Qlo] S0 AXIsto] HX|sH AEH
20 Z3 No.l RLEZ QX 2000 (Spare)
40 Z3 No2 2F X 4000 (Spare)
80 Z3 No2 RQLEZ QX 8000 (Spare)
*310) Ol ZE HO|HO| HE AEf= ofzfet Z&LICt
CIO|H (Hex) | AMEH LiE GIO|E (Hex) | AMEj LHE
990000 ol ZE 000099 Fork #1 O|RE(Q|Z Y X SE10T of2f)
009900 Fork #1 O|&AEO|ZY1 I =102 0f2))
F=11) F/sd 230 ME HEf HO|Ho| &2 ofafet Z&L
C|O|E| (Hex) AEf L8 CIOIE (Hex) HEf L8
1 Fd - A 100 Z3 No.2 - Zt MK
2 52 - std FeA 200 Z3 No.2 - 34 HIK|
52 - 45 FA 400 Z3 No.2 - 2% K
10 Z3 No. 1 - & HLIX 1000 Z3 No. 1 - 0BT
20 Z3 No. 1 - 3N K| 2000 Z3 No.2 - 0|&%
40 Z3 No. 1 - 2% K| 4000 3y - s ols F
0800 3¢l - =4 ols &
*2=12) 3¢l 27X HEf Ho[He| &2 otz2fet &L ot
ElIOJE| (Hex) HEf LHE H|O[E] (Hex) HE) LS
1 S/C Ol & 100 Fd R B
2 S/C BtAtS Start HE F 200 SY RE B
4 S/C ON_LINE Start HHE = 400 zZ3 {4 &
8 X deteS 1000 Fd 7Y 2=
10 S/C A& 2000 S8 7E &=
20 S/IC ZH 2E 4000 3 R &8
Z13) I/O (High Double Word)GlIO|E{2Q| L{E2 Ozt Z&L Tt
CllOJE| (Hex) e L& HIO[E] (Hex) e L
00000001 e MX|] E A US 00020000 3l fF &el(EZIa#
00000002 T X gE A US 00100000 3l2 =0| ME & o|E(¥zh
00000010 52 &5 US 00200000 3= =0| MZ = o|EH(FIZh
00000020 52 stE % 00400000 32 =0| ME Z o|EH(¥?)
00000100 = HAK(EH) 00800000 38 50| M2 Z o[EHR)
00000200 =3 H2IX|(END) 01000000 ARSI S el PN
00001000 = A ol 02000000 s T sty 1K
00002000 S8 AE gl 10000000 S HEER(LYS)
00010000 3l fF g(@EIA#) 20000000 F HIE(L/S)
CtZ HOo|X[oM A& LT
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C|O|E| (Hex) HEf LI HIO|E (Hex) HEf LfE
00000001 CHAIN TENSION(ENDZ) 00100000 Z3 #2 Z3 A
00000002 CHAIN TENSION(HOMEZ) 00200000 Z3 42 Z3 4 2
00000100 Z3 #1 & END 01000000 Z3 #1 0|5 YRES)
00000200 Z3 #1 23 END 02000000 Z3 #1 0|F YU(RH)
00001000 =3 #1 Z3 FA 1 04000000 Z3 #2 0|F YNES)
00002000 Z3 #1 X3 Y -2 08000000 Z3 #2 0|F YN(2H)
00010000 Z3 #2 A& END 10000000 & "X
00020000 Z3 #2 25 END 20000000 £X Rt
*2=15) 1/0 (Low Double Word)H|O|E{2| |82 oOf2{et ZH&L|Ct
C|O]E| (Hex) MEf L8 HIO|E| (Hex) HEf L8
00000001 Zg Motor Run 00100000 &2 Motor Run
00000002 Z3 Motor Break 00200000 52 Motor Break
00000004 I3 #2 Motor Run 00400000 Z3 #1 Motor Run
00000008 I3 #1 Motor Break 00800000 L3 #2 Motor Break
00000010 28 oy 01000000 Z3#1(Fh 7t L™
00000100 I HAET|AEY 02000000 EA#(R) 57 L
00000200 =5 key/SW(7| 4t 04000000 Z3#2(3 o7t L™
00000300 Xt& key/SW(7|Akth 08000000 ZI#HR) 57t A
00001000 Z3#1 2= O|EH(Eh 10000000 Z3# FEIX Y
00002000 Z3# 2 0|HQ) 20000000 Z3# PE2X =Y
00010000 Z3#2 BtE O|EH(Zh 40000000 Z3# FEIX Y
00020000 T34 32 0|HQ) 80000000 Z3# PE2X =Y
*Z16) “(Internal)0301” ©| BIO|E{E +5 HH GH|O|E2 ALE SLICL 45 T F0|EQ| LH8S ofzfo Z&Lct
C|O|E| (Hex) AEf L8 HIO|E| (Hex) HEf L8
1 HRI(K ) 80 H5ES)
2 HMT(%) 100 Fork No 1 &t 5%t
4 RIS ) 200 Fork No 1 & S%}
8 ST 400 Fork No 2 Z} S%f
10 St (M%) 800 Fork No 2 & S%}
20 SHZ(ES) 8000 ZH 2E
40 HE5HE)
*217) "(Internal)0302" 2| HIO|HE &' EE HO|HZE ALE ©LCh § T HO[EHo LHEE ofafet Z&LICt
ElIOJE| (Hex) HEf 8 H|O[E] (Hex) HEf LHE
1 3 g4 AR 10 5% 59 A
H

*18) & AF&==0| -E HO|HE TOPS| L&

I “(Internal)0411"F & Of2fet 20| MFILICH

A& L8 % TOoP M LT O At L& & TOP M LF O

1 STHZ NE= Row Bay Level 2 S/THZ AtE Row Bay Level
(LH5 0411 0412 0413 0414 0415 (GBS 0421 0422 0423 0424 0425
3 STHZ NE= Row Bay Level 4 S/THZ AtE Row Bay Level
(W) 0431 0432 0433 0434 0435 e 0441 0442 0443 0444 0445
5 STHZ ALE Row Bay Level 6 S/THZ AtE Row Bay Level
(LH5 0451 0452 0453 0454 0455 (=) 0461 0462 0463 0464 0465
7 STHZ ALE Row Bay Level 8 S/THZ AtE Row Bay Level
(LH5 0471 0472 0473 0474 0475 (=) 0481 0482 0483 0484 0485
9 STHZ ALE Row Bay Level 10 S/THZ AtE Row Bay Level
(LH5 0491 0492 0493 0494 0495 (=) 0501 0502 0503 0504 0505
11 S/TH= ALE Row Bay Level 12 S/TH= INE= Row Bay Level
(LH &) 0511 0512 0513 0514 0515 (L&) 0521 0522 0523 0524 0525
13 S/TH= ALE Row Bay Level 14 S/TH= INE= Row Bay Level
(LH &) 0531 0532 0533 0534 0535 (L&) 0541 0542 0543 0544 0545
15 S/TH= ALE Row Bay Level 16 S/TH= INE= Row Bay Level
(LH&) 0551 0552 0553 0554 0555 (LH=) 0561 0562 0563 0564 0565

= O HOIXofM A& ELIC}
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“19) & Ar&==0f E HO|E{E TOP2| L HIH"(Internal)0416" FE| Ot Z0| XMFetL|Ct.

Mg e 3 ToP MT W& HO A8 e X TOP MF W5 HH
1 Row Bay Level 2 Row Bay Level
(L) 0416 0417 0418 (LH5) 0426 0427 0428
3 Row Bay Level 4 Row Bay Level
(CE) 0436 0437 0438 (L5 0446 0447 0448
5 Row Bay Level 6 Row Bay Level
(L) 0456 0457 0458 (HH5) 0466 0467 0468
52 52 52 2
99 Row Bay Level 100 Row Bay Level
(LHE) 0496 0497 0498 (LHE) 0496 0497 0498
*20) H¥ Al /TS, AHO|M LOCAL AFEOIR 0] Ciot FEE ot2fet 20| TOP W& HIH’(Internal)0304" 2 2 FfLICH
&= S/T HE Row Bay Level Ao
(LH&) 0304 0305 0306 0307 0308
- AF Of% Glo|Ho Chet &2 th2ih Z&U
Ao 0 1 2 4
e Abg ot ot 2 e YU/ED
21) 2 AL /T B YHE offet 20| TOP W& HI “(Internal)0304'2 3 ghL|Ch
= S/T s Row Bay Level AE o
(Lh) 304 0305 0306 0307 0308
*22) 2 A, SR 2F FHZS or2fet 20| TOP L& HI “(Internal)0309"2 23 T LCH
o= 3y 3c Row Bay Level
(L) 309 0310 0311 0312
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